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Bonjour cher journal,


J'ai commencé il y a quelques temps un nouveau projet de robotique reposant sur mes jouets préférés : Arduino et Raspberry. L'idée m'est venue après avoir construit mon premier robot. Celui-ci évitait alors remarquablement bien les murs et gazouillait trois voix différentes (Claptrap, R2D2, tourelles de Portal), au gré des interactions avec ses capteurs. Mais il lui manquait une dimension : un système d'exploitation.


Avec un Raspberry Pi, me voilà en capacité de gérer n'importe quel périphérique USB (wifi, micro, webcam, thermomètre, extension d'espace disque, souris traînée derrière pour mesurer vitesse/déplacement …), dont un Arduino ! Et comment faire pour alimenter un Raspberry Pi en mobilité me demanderez-vous ? À l'aide d'une batterie USB de rechargement de smartphones.


C'est là que ça devient intéressant, l'animal peut être logé n'importe où : dans un robot aspirateur, dans une voiture radio commandée, dans un vieux bateau de modélisme au fond du grenier, bref tout ce qui contient des moteurs et des servos.


Actuellement, mon projet est une interface Web avec deux joysticks virtuels qui fait des appels en Ajax dans une boucle infinie sur un serveur en Python/Bottlepy qui transmet ainsi les paramètres à l'Arduino. J'ai en fond de page un retour du stream vidéo de la webcam.


[image: Eloark, robot Meccano]


Vous aimez les nimages ? Vous appréciez peut être aussi les clips : https://www.youtube.com/watch?v=nVi4I85nvws


Selon votre choix, la plateforme choisie peut ou non déjà contenir une batterie pour alimenter la partie "puissance" et des capteurs. J'ai fait le choix de ne munir la mienne d'aucun capteur car j'aimerais faire la reconnaissance de l'environnement immédiat avec la bibliothèque de traitement d'image OpenCV.


J'ai été sympa, je vous ai fait la version courte. Si ce genre de projet vous intéresse, j'ai écrit un article qui résume toutes mes recherches courantes.


J'ai publié les sources sous licence CeCILL-B, je suis preneur de toute remarque, idée nouvelle et revue de code !


Tcho !
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